IDRIFTSATTELSESVEJLEDNING

« Korrekt referencepunkt: For at undgd pavirkning fra

forstyrrende luftbevaegelser skal en slange tilsluttes udtaget
maerket "referens”. Slangens munding placeres ved skabet

eller et sted uden risiko for forstyrrende luftbevaegelser.

IDRIFTSATTELSE VIA TILSLUTTET FLOCHECK-V

Logind pa FCLb via FLOCHECK V med kode
08109.

BEMARK: Hovedmenuen i regulatoren indledes med
”Snabbkonfig”. Her er nedvendige indstillinger fra hele
menystrukturen samlet for at lette en idriftszettelse, som i
ovrigt skal falge opsaetningen af valgte fabriksindstillinger.

Indstillinger under menuvalget Snabbkonfig
Nod-ID: [Angiv Nod-1D]

Angiv et unikt Nod-ID (1-239, ma ikke veere 0) valgt
efter Lindinvents anbefalede inddeling af Nod-ID.

Spjaeldkallb [Kontrol af spjeeld]
Kontroller, at spjeeldet er dbnet helt.
Bekraeft positionen med <Bekraeft>.

« Kontroller, at spjaeldet er lukket helt.
Bekraeft positionen med <Bekraeft>.

G1 spaending [Verifikation af signalniveau G1]
Aflesning for verifikation af signalniveau G1. Skal ved
reel lufthastighed pa 0,5 m/s ligge inden for intervallet
1,035 til 1,065 V.
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FCLD DRAGSKABSREGULATOR rerson et
FURUDS/ETNINGER FOR KALIBRERING: LIV pag
+ Placering af malesonde: Sonden skal vaere placeret
sdledes, at der kan opnas tilstraekkeligt signalniveau til FCSPM FeLb
maling. Se vejledning nedenfor om kontrol af signalniveau G1. 5 )
« Malesonden skal forlaenges i skabe, der er 1500 mm eller
bredere.
+ Spjaeldet skal veere tilpasset dragskabet ved at en lille del af Mélesonde s O 6 OCHECK V
bladets teetningsliste pa den ene side er fjernet. Spjeeld FCLb n
betegnelse FC-SPM eller FC-SPMF.
« Stabil bade udsugnings- og indblaesningsregulering i rummet, \ \
hvor dragskabet er placeret. :
o+ Doretilrummet skal veere lukkede. N |L—— —
 Ingen store maskiner i dragskabet. )
» Dragskabsvagt FLOCHECK-V, version B02, er tilsluttet. | | | | |

FCLb med ogvrigt udstyr til et dragskab. FCLb
er udstyret med Bluetooth® for adgang ogsa
via mobilapplikationen LINDINSIDE.

Nulpunkt [Nulpunktskalibrering]
Udfer nulpunktskalibrering. Skal ske ved atmosfaerisk
tryk over sensoren.

Lav/hgj punkt [Topunktskalibrering]
Udfer topunktskalibrering. Veelg lavpunkt 0,50 og
hejpunkt ved 0,80 m/s.

Korr lufthast: [Korrigering efter opmalt
lufthastighed]

Efter verifikation af acceptabelt signalniveau G1 og
gennemfert lufthastighedskalibrering: En
korrektionsfaktor angives ved forskel mellem opmalt
lufthastighed via instrument og aflaesning i regulatoren.

Tid t elfor [Indstilling af tid for aktivering af
el-lasefunktion]

El-lasekontaktoren, EFK, er et tilbehar til FCLb, som kan
bestilles separat. El-lasefunktionen aktiveres ved at seette
tid for el-13s. Fabriksindstillingen pa 0 sekunder betyder,
at funktionen ikke er aktiveret.
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Dragskabsregulator FCLb

Version C04

FORTSATTELSE AF IDRIFTSATTELSE VIA TILSLUTTET FLOCHECK-V

Kontrol af reguleringsfunktion
Reguleringen skal vaere hurtig, responsiv og ikke have
tendens til selvsvigning

« Kontroller reguleringsfunktionen, nar klappen flyttes
mellem lukket og arbejdsstilling (normalt ca. 30 cm):

Hvis selvsvigning opstar, aendr ferst “R-int user” under
"Hovedmenu\Regulator\Parametrer” fra standard -1,0 til
gnsket nyt veerdi. Stig opad fra 1,0, indtil svingning
stopper (man kan vaere ngdt til at ga op til 2-3 i visse
tilfeelde). I szerlige tilfaelde kan man ogsa vaere nadt til at
andre vaerdien for P og l. Seenk P i trin pa 0,04, samtidig
med at | seenkes 0,01, indtil reguleringen er rolig. Start
med standardvaerdien pa "R-int user”.

BEMZRK: en saenkning af R-interval, P og | vil medfare en
langsommere responstid.

« Kontroller, at spjeeldmotoren star stille i laengere
perioder, nar klappen er lukket:
Hvis reguleringen er urolig eller har tendens til
selvsvigning kun ved lukket klap: Kontroller, at spjeeldet
er tilpasset til dragskabet (der sidder en etiket pa
spjeeldet). Hvis det ikke er tilfeeldet, skal “Minvinkelbeg”
under "Hovedmenu\Indstillinger\Regulator” aendres til
20-25 °C for at forhindre selvsvigning ved lukket klap.

Kalibreringsproces for lufthastighedsmaling
Nar spjeeldet til dragskabsstyringen er kontrolleret, skal
signalniveauet fra sensoren verificeres. Dette sker for
kalibrering af nul- og lav/hgjpunkt.

1. Kontrol af signalniveau fra sensor:
« Stil klappen pa ca. 20 cm klapabning.

« Gatil menuvalget "G1 spaending” og kontroller
signalniveauet i volt (det venstre vaerdi). Kontroller
samtidig, med anemometer, den reelle lufthastighed
i klapdbningen.

« Som reference ved verifikation af signal kan man
bruge, at 0,55 m/s i reel lufthastighed skal give en
”G1 speending”, der ligger inden for intervallet
1,035-1,065 V.

« Hvissignalet ligger lavt, f.eks. under 1,030 V ved 0,55
m/s, kraeves fejlfinding og afhjeelpning af
sensoren/malepunktet, indtil et acceptabelt niveau pa
”G1 spaending” opnas.

« Enanden placering/vridning og/eller forleengelse af
malesonden kan vaere afgerende. Kontroller ogsa, om
der kan veere forstyrrelser i skabet, der pavirker
signalniveauet.

BEMARK: Maling i klapdbningen kreever, at instrumentet

holdes inden for et snaevert omrade lige i planet med

klappen, pa et og samme punkt, placeret midt mellem
klappens nedre kant og klapabningens nedre kant.
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2. Gennemfar nulpunktskalibrering ved atmosfaerisk

tryk:

+ Afbryd slangen fra FCLb til malesonden; aktiver
kalibrering gennem menuvalget "Nulpunkt”.

BEMARK: FCLb tillader nulkalibrering farst efter 1
minuts drift.

°

+ Bekreaeft nulkalibreringen ved at trykke pa ”"Bekraeft”.
Veerdien, der saettes ved bekreeftelse, er afvigelsen fra
sensorens nulniveau (1,0 V).

+ Justeringen ber ikke vaere mere end +/- 0,02-0,03 V.

+ Gennemfort kalibrering omstiller parameteren
"Kalibrering\Lufthastighed\Kalibveerdier\G1 nulkalib”
(default 0).

« Genmonter afbrudt slange.

3. Lav-/hgjpunktskalibrering:
+ Aktiveres gennem menuvalget “Lav/haj punkt’.
Lavpunkt veelges ved ca. 0,50 og hgjpunkt ved 0,80 m/s.

+ For begge punkter: Stig frem spjaeld med piltaster,
indtil lufthastighedspunktet opmales med instrument,
og indtast derefter tilsvarende veaerdi i panelet.
Kontroller, at sensoren giver et tilstraekkeligt
signalniveau i henhold til punkt 1.

BEMZRK: Ved forkert kalibrering angives "Ugyldig
kalibrering” i panelet. Da kan signalniveauet have veeret
for lavt. Verifikation af signalniveau i henhold til punkt 1
ovenfor skal sé gentages.

+ Gennemfert kalibrering omstiller parameteren
"Kalibrering\Lufthastighed\Kalibveerdier\G1 k-veerdi”
(default 1,1).

4. Justering af lufthastighedsmaling:

+ Efter gennemfort lav-/hgjpunktskalibrering
foretages en sidste justering ved normal
arbejdsstilling (0,55 m/s).

+ Stil klappen ved skabets sikkerhedshgjde (normalt ca.
30 cm) og kontrolmal lufthastigheden i klapabningen
ved 0,55 m/s.

+ Korriger eventuel afvigelse mellem instrument og
panel med indstillingen “Korr lufthast”. Normal
korrigering ved 0,55 m/s ber holdes inden for
intervallet +/- 0,05 m/s.
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Version C04
STATUSSKARM 06 MENU Aktuelle Driftstilstand
. parametre
| denne bilag praesenteres status-skaermen med FLOCHECK V.
udvalgte aktuelle vaerdier og hele Aktuellt vérde Status
menu-strukturen af indstillinger til FCLb. paparameter Lufthastigh.  NORM Pil op:
BEM/ERK: Regulator FCLb’s indstillinger kan ogsa . 0-5 m/s © Nedlage til
nas fra LINDINSIDE via skaermvalget Symbols. Piltilbage: ogfra/
- ) o ) Vis parameter/ —{ & + R @g veerdi/
Indstillinger vises med fabriksindstillede Tilbage i menu/ LhoE Gaopi
standardveerdier, se kommentarer og noter for Tav sommer © X)) "= menu
veJlednlng..Vlst menu-struktur med ' RIGG- Bekraeft: G3
parameterliste geelder fra softwareversion pil ned- . til login/
Seenk veerdi/ veerdi/
G3 ned i menu Menuvalg
LOGIN
« Direkte mod styreenheden via FLOCHECKYV, Brugerpanelet FLOCHECK V til dragskab:

Se brugerinstruktioner for en beskrivelse af

en kablet panel. . S
alarmer og hdndtering i drift.

« Styreenheden kan, ved tilslutning til CAN,
efter tildeling af Nod-ID, nas fra LINDINTELL
og veerktgjet Remote.

@ LINDINTELL 134.1d.. — (m]

Puff connection: locatiost

Bemaerk: For at kunne laese statusveerdier fra Gue  Pm N
FCLb kraeves ingen login. For at kunne B[] -3
andre |ndst|ll|nggr kraeves derimod login til Spialléppn NORM
menu-strukturen i FCLb. 10 ° oK

Up

—

Enter

Down

Skaermbillede fra tilslutning til requlatoren
via LINDINTELL og veerktajet Remote.

STATUSSKARM FOR FCLB

Udvalgte aktuelle veerdier, der vises pa skeermen
uden forudgaende login.

MENUVALG SNABBKONFIG

Adgang til regulatorens menu-struktur kraever login. Alle
nedvendige indstillinger for enkel idriftsaettelse er samlet

Aktuelle vaerdier for FCLb: under menuvalget Snabbkonfig.

Aktuelle vaerdier Kommentar Skift frem i visning af
Lufthastig Aktuel lufthastighed i m/s ‘l‘ aktuelle veerdier med Kommentar [Standardvaerdi]
X o i . gentagne tryk pd <Pil

Spjeeldabning Spjeeldabning i grader tilbage>. Snabbkonfig Rubrik Huvudmeny
Nod-ID Ange Nod-ID [211]
Spjallkalib Test av motor; hitta max och min
G1 spanning Verifiering av signalniva [V]
Nollpunkt Nollpunktskalibrering

Indstillinger under Snabbkonfig:
Vises i display

Lag/hog punkt Tvapunkterskalibrering
Korr lufthast (Not1) Korrektionsfaktor lufthastighet [m/s]
Tid t elfor (Not 2) Aktivering av elforregling [s]
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IDRIFTSATTELSESVEJLEDNING

Dragskabsregulator FCLb

PRASENTATION AF VARIABLER

| rekkefalge som rubrikkerne praesenteres i hovedmenuen til styreenheden.

Visas i display

Borvarden
Lufthastighet (Not 3)
Lufthast nod

Arvirden
Lufthastig
Spjalloppn
Spjallater
Driftslage (Not 4)
In/Ut-signaler

AIN1
AIN2
DIN1
DUT1 (Reld)
AUT1
AUT2
G1 spanning

Installningar
Larm
Larmgr lag
Larmgr hog
Tidtlarm
Tid t ater
Ljudsignal
Elforregling
Tid t elfor
Bekrafta elf
Bekrelf v larm
Elf utan ljud
Elf vrigg
Elf vnod
Rigglage
Rigglage funktion
Tid aterg rigg
Stoppv rigg
Nodlage
Nodlage funktion
Tid aterg nod
In/Ut-signaler
Insignaler
AIN1 till AIN2
Funktion (Not 5)
Parameter 1 (Not 6)
Parameter 2 (Not 6)
DIN1
Funktion
Parameter
Utsignaler
AUTL tillAUT2
Funktion (Not 5)
Parameter 1 (Not 6)
Parameter 2 (Not 6)
DUT1 (Reld)
Funktion (Not 5)
Parameter (Not 6)
Filter AIN8-1 (Not 7)

obujuyisu) Auspy |<— uapIPAIY Y20 -10g Auap

Kommentar [Defaultvarde]

Rubrik_2 (Huvudmeny)
Lufthastighet i m/s [0.55]
Lufthastighet i m/s [0.80]
Rubrik_3 (Huvudmeny)

Aktuell lufthastighetim/s
Spjalloppning i grader
Aterkoppling fran spjallmotor (V)

[Normal]; Visar driftslaget i klartext.

Aktuella signalnivaer
[0]

0
0

=}

SRR

(=)

]
]
]
]
]
]

Rubrik_4 (Huvudmeny)

[0.49 m/s]

[1.00 m/s]

[10s]

[20 min]

[Ljud fran Dragskapsvakt]

S
L,

[
[
[
[
[
[

[Aktiv m tidsat]
[240 min]
[10] Grader

[Aktiv]
[240 min]

[AIN1:spjall]; [AIN2; Inaktiv]
[0]
(0]

[Inaktiv] Anvands ej
[0] Ej relevant

[AUT1:spjall]; [AUT2; Inaktiv]
[0]
[0]

[Elforregling]
[0]
[11111111=filter P4 8-1]; 0=Av
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Visas i display
Regulator

Parametrar
R-intervall (Not 8)
R-int user (Not 8)
Hyst lufthast (Not 9)
Hyst lufth user (Not 9)
Hyst rel
Hysterestid
Skalning (Not 10)
P
|

Minvinkelbeg

Maxvinkelbeg

Max pulser

Kommunikation
Nod-ID
Grupper
Grupp 8-1 (Not 11)
Grupp 16-9
Grupp 24-17
Grupp 32-25
Zoner
Brand
Brandzon
Handling zonbrand (Not 12)
Handling 6vrbrand (Not 12)

Kalibrering
Spjall (Not 13)
Hitta max:
Hitta min:
Lufthastighet
Nollpunkt
Lag/hog punkt
Kalibvarden
G1 nollkalib
G1 k-vérde
Korr lufthast
LDE (G1)
Tryckvarde
Korr LDE
Prod kalib
System
Firmware
Reset (Not 14)
Fabriksinst (Not 15)
Sjalvtest
Logga ut (Not 16)
Debug

|| <«— bHnqaq ‘n bbbo7 ‘waisAs ‘buliaiqipy Ausp | <«——uonoyiunwuwoy Ausy | <« upbuujpisu Ausy

Version C04

Kommentar [Defaultvarde]

Avancerade installningar

[1.0] Kan stéllas via R-int user

[-1] Om >0 staller R-intervall

[0.05] Kan stéllas via Hyst lufth user
[-1] Om > O staller Hyst lufthast
Lufthastighetsavvikelse i % [+/- 0.0]
Tid i sekunder [0]

PID-skalning [-10 = fast angivna vérden]
[0.4]

[0.08]

i grader [10]

i grader [90]

[0]

Rubrik_5 (Huvudmeny)
1-247;[211]; Far e] sattas till 0

[0=ingen grupptillhérighet]
[0=ingen grupptillhdrighet]
[0=ingen grupptillhdrighet]
[

0=ingen grupptillhorighet]

[0=ingar ej i brandzon]
[0]
[0]

Rubrik_6 (Huvudmeny

[255]

(0]

Rubrik

Aktivera nollpunktskalibrering
Aktiver tvapunktskalibrering
Rubrik

(0]

[1.1]

(0]

Korrigerat uppmatt tryck i Pa
[0 %]; korrigeringskoeff. tryck
Internt Lindinvent

Rubrik_7 (Huvudmeny)
Visar aktuell mjukvaruversion

Enbart internt Lindinvent
Rubrik_8 (Huvudmeny)
Enbart internt Lindinvent

Hovedmenu FCLb afsluttet
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Dragskabsregulator FCLb

NOTATER:

Notat 1 Parameter, der bruges ved lufthastighedskalibrering for

justering af vist veerdi mod kalibreret instrument.

Notat 2 Tid til el-las udlgses; ved sat til 0 er
el-ls-funktionen deaktiveret.

Notat 3 Fabriksindstillede bervaerdier for lufthastighed ber
normalt ikke andres; disse folger
sikkerhedsbestemmelser.

Notat 4 Bruges ved diagnose. Et antal driftstilstande er
defineret, og disse angiver forskellige driftstilstande.

Notat 5 Valg af funktion fra en foruddefineret liste:
AIN: <Inaktiv>; <Spjaeld(motor)>; <Brand>

DIN: Mangler support; bruges ikke.

AUT: <Inaktiv>; <Param=>; <Spjaeld(motor)>; <Inv.
spjeeld(motor)>

DUT (Relza): <Inaktiv>; <Summalarm>; <Param>;
<El-l3s>; <Fglg brand>

Notat 6 Parametervaerdier bruges alternativt eller bruges ikke

afhaengigt af valgt funktion; kan veere veerdi ved min
respektive max.

Notat 7 Filterfunktion; Binzer indgang AIN1-8.

Notat 8 Giver mulighed for at korrigere beregnet
lufthastighedsaendring som funktion af aendret
spjeeldabning. Hvis R-int user > 0, s saettes vaerdien
R-interval til angivet veerdi.

Ved urolig regulering: Prov effekten af at trinvis saette

veerdien for R-int user op til 2-3.
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Notat 9

Notat 10

Notat 11

Notat 12

Notat 13

Notat 14

Notat 15

Notat 16

Version C04

Hvis Hyst lufth user > 0, sa erstatter veerdien Hyst luft
hast.

Seettes til -10 for at reguleringen skal tage satte
veerdier for P og I.

Hvis spjeeldmotoren fortsat selvsvinger trods gget
R-interval: Prov effekten af at i trin og parvis saette
veerdien for | ned med 0,01 og P med 0,04, indtil
styringen er stabil.

Generel gruppering;
Binaer indgang [00000000]; angives decimalt.

Hvis i brandzone; 0 = regulerer som normalt; 1 = lukket
ved brand; 2 = dben ved brand.

For test af motor og spjeeldkalibrering; bekraeft
min- og max-position med <Bekraeft>.

Menuvalg Reset medferer genstart med udlogning;
teellere samt gvrige indstillede vaerdier bibeholdes.

Menuvalg Fabriksindstillinger medferer udlogning
samt at alle indstillinger og teellere nulstilles til
fabriksindstillinger.

Menuvalg Log ud medferer udlogning. Justerede
vaerdier og teellere bibeholdes.

LINDINVENT D



